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無線機設計におけるＲＦ技術のすべて無線機設計におけるＲＦ技術のすべて
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研修アジェンダ

１．システム設計概要

２．低雑音アンプ(LNA)その１

５．ローカル発振器

１０．ダイレクトコンバージョンＲＸ／ＴＸ

８．パワーアンプ(PA)

４．ミクサ

９．その他の回路

６．変復調その１

３．低雑音アンプ(LNA)その２

７．変復調その２



６．変復調その１（アナログ変調）６．変復調その１（アナログ変調）

２００５年　１１月１６日（水）

１．AMとは

２．AM復調回路

３．AM変調回路

４．FM（PM）とは

５．PM変調原理

６．FMスレショルド

７．FM復調（検波）回路

８．FM変調回路



AMとは

AM表現

AM信号の瞬時値

複素数表現

AM波形
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AM復調回路

半波整流／プロダクト検波

プロダクト検波の原理
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AM復調回路
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AM変調回路

コレクタ変調

AM出力

PA

AM出力
キャリア入力

ベースバンド信号
（オーディオ）
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AM変調回路

DBMによる変調

DSB出力

キャリア
入力

変調波出力
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AM変調回路

シレー変調

PM波合成ベクトル図
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FM(PM)とは

FM表現

FM信号の複素数表現

FM波形

))cos((
0

θωωω ++= ttj
s

pdevceVV

t

fc+fdev fc-fdev
fc+fdev

fdev =
2π

ωdev

V0

))coscos(( θωωω ++= ttVv pdevcos

FM信号表現（瞬時周波数）

瞬時周波数

tpdevcf ωωωω cos+=



FM(PM)とは

PM表現

PM信号の複素数表現

：変調指数

FM波形
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FM(PM)とは

FMスペクトル
FM信号の
瞬時値表現

：変調指数
カーソン則
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PM変調回路

変調ベクトル図
A　：フェーザ（複素数，ベクトル）
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PM変調回路

変調原理 Armstrong方式
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PM変調回路

変調原理２

AM合成
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FMスレショルド

ノイズの重畳

重畳ベクトル図
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FM復調（検波）回路

スロープ検波

歪み補正形
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FM復調（検波）回路

フォスターシーリー弁別回路

レシオデテクタ
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FM復調（検波）回路

デジタル方式

遅延回路方式
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回路
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FM変調回路

リアクタンス変調
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FM変調回路

マルチバイブレータ

発振周波数
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FM変調回路

PM変調
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